WYMAGANIA EDUKACYJNE

Przedmiot: Podstawy sterowania i regulacji maszyn i urzadzen

Zawéd: Technik mechanik (311504)

Klasa: IV

Formy pracy ucznia: odpowiedzi ustne na lekcji, sprawdziany, kartkowki, testy, zadania

1 ¢wiczenia wykonywane przez uczniow podczas lekcji, zadania domowe, aktywnos$¢ na

lekcji.

Ocene celujaca otrzymuje uczen, ktory:

posiada wiadomosci na poziomie 96—100% tresci nauczania, moze wykraczac poza
jego ramy (wynikajacy z samodzielnej pracy i zainteresowan ucznia);

samodzielnie projektuje, analizuje i symuluje ztozone uktady mechatroniczne,
integruje wiedzg¢ z elektroniki, automatyki, pneumatyki i hydrauliki w praktycznych
projektach,

wykazuje kreatywno$¢ w rozwigzywaniu probleméw technicznych,

stosuje BHP w sposob swiadomy i pelny,

osigga sukcesy w projektach dodatkowych lub konkursach technicznych.

Oceng¢ bardzo dobra otrzymuje uczen, ktory potrafi:

posiada wiedze¢ na poziomie 83-95% materiatu zgodnego z wymaganiami
realizowanego przez nauczyciela programu,

projektowac ztozone uktady sterowania przekaznikowo-stycznikowego i
pneumatyczno-hydraulicznego,

analizowa¢ dziatanie uktadow automatyki przemystowej oraz symulowac je w
programach komputerowych,

dobra¢ odpowiednie sensory i elementy wykonawcze do uktadow mechatronicznych,
zaprojektowac 1 opisa¢ uktady manipulacyjne i systemy zrobotyzowane,

wskaza¢ zagrozenia 1 zastosowac srodki BHP przy obstudze maszyn 1 urzadzen
mechatronicznych.

Oceng¢ dobra otrzymuje uczen, ktory potrafi:

posiada wiedz¢ na poziomie 67-82% materiatu zgodnego z wymaganiami
realizowanego przez nauczyciela programu,

samodzielnie analizowa¢ dziatanie elementow elektronicznych 1 uktadow automatyki,
projektowac i analizowa¢ uklady sterowania przekaZnikowo-stycznikowego w
praktyce 1 w symulacji,

dobra¢ elementy pneumatyczne i hydrauliczne do uktadéw sterowania oraz omowic
ich dziatanie,

zaprojektowac prosty uktad manipulacyjny lub system zrobotyzowany,

stosowac zasady BHP w praktyce przy obstludze urzadzeh mechatronicznych.

Ocene dostateczng otrzymuje uczen, ktory potrafi:

posiada wiedz¢ na poziomie 52-65% materiatu zgodnego z wymaganiami
realizowanego przez nauczyciela programu,

opisa¢ dzialanie 1 zastosowanie elementow elektroniki 1 wzmacniaczy,
projektowac proste uktady sterowania przekaznikowo-stycznikowego,
wyjasni¢ dziatanie 1 zastosowanie przekaznikow i stycznikow,

omoéwi¢ budowe i1 dziatanie uktadow pneumatycznych i hydraulicznych,



sterowac sitownikiem tlokowym i projektowac proste uktady sterowania
pneumatycznego w programie symulacyjnym,

wskaza¢ zastosowanie uktadéw manipulacyjnych i systemow zrobotyzowanych,
zna¢ podstawowe przepisy BHP przy pracy z urzadzeniami mechatronicznymi.

Ocene¢ dopuszczajaca otrzymuje uczen, ktory potrafi:

posiada wiedz¢ na poziomie 38-51% materiatu zgodnego z wymaganiami
realizowanego przez nauczyciela programu,

wskaza¢ podstawowe elementy elektroniki: diode, elementy wzmacniajace,
przeltaczajace, optoelektroniczne, zasilacz i wzmacniacz,

rozpozna¢ elementy stykowych uktadéw sterowania: przekazniki i styczniki,
rysowac proste schematy uktadow elektrycznych,

wymieni¢ podstawowe wiasciwosci pneumatyki i hydrauliki oraz ich elementy
(sitowniki, silniki, zawory),

wykonac proste ¢wiczenia praktyczne przy sterowaniu przekaznikowo-stycznikowym,
przestrzega¢ podstawowych zasad BHP podczas pracy z urzadzeniami
mechatronicznymi.

Ocen¢ niedostateczng otrzymuje uczen, ktory:

posiada wiedze¢ ponizej 38% zgodnego z wymaganiami realizowanego przez
nauczyciela programu,

nie uczeszcza na zajecia, brak zainteresowania przedmiotem, nie wykonuje ¢wiczen,
nie pracuje w czasie zaje¢ lekcyjnych,

nie wykonuje zadan domowych, nie wykonuje praktycznych,

nie rokuje mozliwosci nadrobienia brakow,

nie zna podstawowych poje¢ z elektroniki, automatyki, pneumatyki i hydrauliki,
nie potrafi rozpozna¢ podstawowych elementéw ukladow sterowania ani wykonad
prostych pomiarow,

nie przestrzega zasad BHP przy pracy z urzadzeniami elektrycznymi i
mechatronicznymi.



